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Miejsce przedmiotu w programie studiéw:

Przedmiot obieralny w programie studiéw stacjonarnych Il stopnia (magisterskich) dla kierunku
MiBM na Wydziale MRIT ? obligatoryjny dla specjalnosci Samochody i Ciggniki.

Zalozenia i cele przedmiotu:
Zapoznanie studentéw z podstawami fizycznymi sterowania procesami w pojazdach
samochodowych, z istniejgcym stanem techniki w tym zakresie i perspektywami rozwoju w
najblizszym czasie. Takze poznanie metod projektowania i testowania uktadéw sterownia.

Tresci programowe przedmiotu (opis przedmiotu):
W ramach wyktadu omowione sg zagadnienia zwigzane z fizykg zjawisk sterowanych przez
uktady sterowania w pojazdach oraz podstawy teorii sterowania.
W czedci omawiajgcej obecny stan techniki szczegétowo omdwione sg uktady sterowania w
pojazdach obejmujgce sterowanie dynamikg wzdtuzng i poprzeczng oraz pionowg. W ramach tej
czesci szczegolowe wyjasnione sg zasady dziatania, budowa czujnikéw i elementow
wykonawczych oraz omowione sg matematyczne podstawy dziatania funkcji sterujgcych.

. Uktady kontroli trakcji TCS (ASR, ASC+T iinne).

. Uktady stabilizacji toru jazdy ESP ? idea dziatania i algorytmy regulaciji.

. Ukfady stabilizacji toru jazdy ESP ? czujniki niezbedne do funkcjonowania algorytméw ESP.

. Uktady stabilizacji toru jazdy ESP ? budowa modulatora elektrohydraulicznego.

. Uktady elektronicznego rozdziatu sity hamowania i wspomagania hamowania (EBD i BA).

. Hamulce elektrohydrauliczne (EHB ? przyktad Sensotronic Brake Control),

. Hamulce elektromechaniczne.

. Uktady adaptacyjnej regulacji predkosci i odlegtosci (Adaptive Cruise Control)

9. Uktady sterowania zmiang przetozen w automatycznych i zautomatyzowanych skrzyniach

biegéw ? tradycyjne hydrauliczne uktady sterowania.

10. Uktady sterowania zmiang przetozen w automatycznych i zautomatyzowanych skrzyniach

biegoéw ? sterowanie elektrohydrauliczne i elektromechaniczne.

11. Sterowanie zawieszeniami ? cele, idea i algorytmy

12. Sterowanie zawieszeniami ? przeglad istniejgcych rozwigzan, zawieszenia adaptacyjne,

potaktywne i aktywne.

13. Projektowanie uktadéw sterowania ? narzedzia sprzetowe i programowe

14. Projektowanie uktadéw sterowania ? symulacja ze sprzezeniem sprzetowym(HIL)

15. Najblizsze perspektywy - uktady okreslane mianem ?X-by-wire? ? sterowania przewodowego
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Przedmioty wprowadzajgce i wymagane wiadomosci wstepne:
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Zakres wymaganych wiadomos$ci obejmuje informacje zdobyte na przedmiotach dotyczgcych
budowy samochodéw i dziatania ich podzespotéw, dotyczacych teorii ruchu samochodu i metod
jej badania (przedmiot symulacyjne badania ruchu pojazdu, badania i diagnostyka).

Forma zaje¢ i metody dydaktyczne:
Wyktady prowadzone w oparciu prezentacje multimedialng

Forma i warunki zaliczenia przedmiotu —wymagania i system oceniania:
Egzamin pisemny w postaci testu zawierajgcego pytania wyboru, opisowe oraz problemowe.
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